附表1
密封报价单
项目名称：移动机器人路径计算算法技术开发
供应商名称（公章）：                  
法定代表人或授权委托人（签字或盖章）：   
日期：
	序号
	采购内容
	规格参数及要求（可另附表）
	数量
	单价（元）
	备注

	1
	移动机器人路径计算算法（粒子群算法）
	Python；支持 Windows/Linux 操作系统；可复用模块化代码，参数可配置。可支持静态障碍物环境仿真验证；输出无碰撞可行路径；提供源代码、仿真测试脚本、测试报告。
	1
	
	

	2
	移动机器人路径计算算法（社会蜘蛛算法）
	Python；支持 Windows/Linux 操作系统；可复用模块化代码，参数可配置。可支持静态障碍物环境仿真验证；输出无碰撞可行路径；提供源代码、仿真测试脚本、测试报告。
	1
	
	

	3
	移动机器人路径计算算法（Voronoi图法）
	[bookmark: _GoBack]Python；支持 Windows/Linux 操作系统；可复用模块化代码，参数可配置。可支持静态障碍物环境仿真验证；输出无碰撞可行路径；提供源代码、仿真测试脚本、测试报告。
	1
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	合计（元）
	小写：
大写： 



注：本报价包含完成本项目所需的税费、运输、装卸、安装、调试、检验、质保期内的售后服务等全部费用，中标供应商不得向采购方要求超出本次报价以外的其他任何费用。

